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Viena i§ pagrindiniy konstravimo taisykliy — iS§sami galimy varianty analizé ir racionaliausio varianto
iSrinkimas. Negalima apsiriboti pirmu j galva atéjusiu konstrukciniu sprendimu ar pasirinkti tiping konstrukcija. Bitina
smulkiai susipazinti su jau esamais projektuojamo objekto prototipais (jei tokiy yra), iSsiaiskinti esamy prototipy
trikumus ir privalumus, tobuléjimo tendencijas. Taip projektuotojas i§vengs iSradinéjimo to, kas seniai iSrasta. Yra
susiformulavusi net savotiska taisyklé: ,,maziau iSradinéti, daugiau konstruoti®.

Atliekant galimy varianty analize nereikia pamir§ti analogijos principo, nes neretai pasitaiko, kad
projektuojamas objektas konkreciai gamybos ar pramonés Sakai turi sukurty ir aprobuoty analogy kitoje (-ose) pramonés
Sakoje (-se).

Visais poziliriais nepriekaiStingas variantas pasitaiko retai, nes daznai iskelti reikalavimai prieStarauja vienas
kitam, pavyzdziui, didelis galingumas ir mazos energetinés sgnaudos. Tokiais atvejais tenka daryti kompromisus ir
nusiZengti tiems reikalavimams, kurie neturi lemiamos jtakos biisimo objekto panaudojimui tam tikromis salygomis.
Kartais tenka pasirinkti tokj variantg, kuris turéty ne daugiausiai pranasumy, o maziausiai trukumy.

Labai svarbu teisingai parinkti projektuojamo objekto parametrus. Dalinés konstruktoriaus klaidos iStaisomos
gamybos ir bandymy metu. Taciau netinkamas parametry parinkimas, svarbiy parametry nejvertinimas negali buiti
iStaisyti, ir tokiais atvejais daZniausiai viskg tenka projektuoti i§ naujo. Parametrai turi biiti parinkti galutinai
iSanalizavus visus faktorius, nusakancius objekto darbinguma, ekonomiskuma ir konkurencinguma.

Pagrindiniai rodikliai, j kuriuos privalo atsizvelgti konstruktorius, yra Sie: ekonomiskumas, patikimumas,
nedidelé masé, gabaritai, energetinés sgnaudos, remonto islaidos, didelis techninis resursas ir automatizacijos laipsnis,
naudojimo paprastumas ir saugumas, valdymo, surinkimo ir iSardymo patogumas.

Rekomenduojama, kad projektuojamas objektas turéty kiek galima daugiau unifikuoty ir standartiniy elementy.
Konstrukciniy ir geometriniy elementy (suleidimy, srieginiy, pleistiniy ir iSdroziniy sujungimy, krumpliaraciy moduliy
ir kt.) unifikavimas leidZia sumazinti apdirbimo, matavimo ir montavimo jrankiy nomenklatiirg. Standartizacija
pagreitina projektavima, palengvina gamyba, eksploatacijg, remontg ir pakei¢iamumg. Naudojant tinkamos
konstrukcijos standartines detales mechanizmo patikimumas didéja.

Elektromechaninés perdavos komponavimas. Tiping elektromechaning perdava sudaro darbo grandis,
energijos Saltinis (paprastai variklis) ir tarpiniai elementai, perduodantys transformuotg Saltinio energijg darbo grandziai
(keiCiami Saltinio kinematiniai ir jéginiai parametrai). Dazniausiai tarpiniai elementai yra movos, reduktoriai ir atviros
perdavos.

Tam paciam tikslui skirta elektromechaniné perdava gali biiti sudaryta i$ skirtingy elementy (2.1 pav.). Visada
reikia stengtis, kad elektromechaning perdava sudaryty kaip galima maziau elementy (padidéja patikimumas, sumazéja
gabaritai, kaina, nuosoliai dél trinties ir t. t.), kurie uztikriny patikimg ir saugy eksploatavima.

Paprastai reduktorius su varikliu jungiamas tiesiogiai (motoreduktoriai), per movg arba dirzing perdava.

Kai eksploatacijos metu galimos daznos perkrovos, staigiai kintancios apkrovos, smiigiai, variklj su sekanciu
elektromechaninés perdavos elementu rekomenduojama jungti apsaugine mova arba trapecinio dirZo perdava. Kitais
atvejais variklj (motoreduktoriy) su sekanciu elektromechaninés perdavos elementu racionaliau jungti tiesiogiai.

Movas rekomenduojama montuoti ant greitaeigiy jrenginio veleny, kur veikia maziausias sukimo momentas.
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2.1 pav. Placiausiai naudojamy elektromechaniniy perdavy kinematinés schemos
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Reduktoriaus (motoreduktoriaus) tipo parinkimas daugiausiai priklauso nuo reikiamo perdavimo santykio,
varanciojo ir varomojo veleny tarpusavio iSdéstymo (lygiagretiis, besikertantys ar prasilenkiantys) ir varomojo veleno
padéties (horizontalus ar vertikalus).

Cilindriniy perdavy reduktoriy perdavimo santykis néra didelis (vienalaipsniy — nuo 1,2 iki 8, trijy
laipsniy — nuo 20 iki 100). Sukamasis judesys gali biiti perduodamas tik tarp lygiagreciy veleny.

Kuginiy (kiiginiy-cilindriniy) reduktoriy perdavimo santykis panasSus j cilindriniy, taciau jie naudojami, kai
sukamajj judesj reikia perduoti tarp besikertan¢iy veleny asiy.

Sliekiniai arba sliekiniai-cilindriniai reduktoriai sukamajj judesj perduoda tarp prasilenkenciy veleny. Jy
perdavimo santykis yra didesnis uz cilindriniy ar kiiginiy (vienalaipsniy sliekiniy reduktoriy — nuo 5 iki 100), o
naudingo darbo koeficientas mazZesnis. Panasiy gabaritiniy matmeny sliekinis reduktorius yra mazesnio galingumo
lyginant su cilindriniu ar kiiginiu reduktoriumi. Sliekiniai reduktoriai gali biiti savistabdziai, tai aktualu projektuojant
kélimo jrenginiy elektromechanines perdavas.

Planetiniai ir banginiai reduktoriai naudojami reciau, nes yra brangesni uz likusius, nors jy perdavimo
santykiai gali biiti labai dideli (atitinkamai 16 ... 1600 ir 50 ... 1 000).

Potencialiai pavojinguose jrenginiuose, pavyzdziui, kélimo, paprastai naudojami nestandartiniai reduktoriai.
Be to, pasitaiko atvejy, kai standartinj reduktoriy naudoti neracionalu, pavyzdziui, néra tinkamy gabarity standartinio
reduktoriaus, kuris perduoty reikiamo dydzio sukimo momentg ir kt. Tada projektuojant elektromechanine perdava
projektuojamas ir reduktorius.

Kai darbinés grandies nejmanoma montuoti ant variklio, motoreduktoriaus ar reduktoriaus létaeigio veleno
(netinkamas ar nepakankamai tikslus sukimosi daznis, judesj reikia perduoti didesniu atstumu ir kt.), tai ji su varikliu,
motoreduktoriumi ar reduktoriumi sujungiama atvira perdava, mova arba papildomu reduktoriumi. DaZniausiai
naudojamos atviros krumplinés cilindrinés, dirzinés krumplinés arba grandininés perdavos.

Kai reikalinga nedideliy gabarity tarpiné grandis (tarp darbinés grandies ir reduktoriaus), tai tikslinga naudoti
dar vieng reduktoriy arba atvirg krumpling cilindring perdava. Kai sukamajj judesj nuo reduktoriaus darbinei grandziai
reikia perduoti tam tikru atstumu, rekomenduojama naudoti dirzing krumpling arba grandining perdava. Dirziné
krumpliné perdava yra lengvesné, ja paprasciau eksploatuoti (nereikia tepti, néra triukSmo), taciau i perdava turi ribota
dirzy ilgiy diapazong, reikalauja tikslesnio skriemuliy tarpusavio padéties montavimo.
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